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其中，a 和 λ 分别为位置参数和形状参数，且 a ; -，λ ; -，符号表示为 RP %a)λ&+
在处理参数估计问题上，常见方法有极大似然估计、矩估计、熵估计、?^vbp估计等。根本上是频率学派

与贝叶斯学派就估计方法进行激烈讨论，其中频率学派的极大似然估计与贝叶斯学派的最大后验估计最具

代表性。但无论是哪一学派的哪一种估计方法，都离不开样本信息与损失函数的选取，其中常用的损失函

数有熵损失函数、平方损失函数、加权平方损失函数、Ifkbu损失函数、复合Ifkbu损失函数、Jifkbu损失函数

等。值得一提的是Jifkbu损失函数，Jifkbu损失函数是一类非对称损失函数，是由 Mlaabo在 /--1年提出的

一种修正的线性指数损失函数，其具体表达式为
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其中，θ 是未知参数 λ 判别空间的一个估计。Jifkbu损失函数虽是对原有损失函数的一种修正，但一直未停

止对其进行研究。例如王琳等人基于逐步增加΄型截尾样本，研究了Jifkbu损失下?rooΐ部件可靠性指标

的经验?^vbp估计［6］。丁新月等人在Jifkbu损失函数下，讨论了逆伽马分布尺度参数的?^vbp估计及其可容

许性［.-］。李新鹏等人利用信度理论的方法得到了Jifkbu损失函数下?âeij^kk*Pqo^r_模型具有特殊相依效

应的信度保费，进而推导出Jifkbu损失函数下?âeij^kk模型具有此种相依效应的信度保费［..］。

事先说明Jifkbu损失函数中常数 c 的取值问题。文章只研究 c ; -的情况，c 9 -的情形类似，不做充分

讨论。文章第一节为预备知识；第二节对频率学派极大似然估计与贝叶斯学派最大后验估计进行讨论，并

推导反向帕累托分布形状参数在最大后验估计方法下的具体表达式；第三节介绍了在Jifkbu损失函数下反

向帕累托分布形状参数的经典?^vbp估计，并推导出具体表达式；第四节在Jifkbu损失函数下，讨论反向帕

累托分布形状参数的多层?^vbp估计与B*?^vbp估计；第五节通过数值模拟，验证所列举估计方法的准确性、

稳健性、可靠性；第六节在参数最优环境下，利用最优估计方法，进行数据拟合，确定新疆县市级城市的人均

城市道路面积可以利用反向帕累托分布近似拟合，并结合最终数据给出相应的数据分析。

1 预备知识

在处理待估参数是客观存在但未知的一类估计问题时，常用的估计方法是经典频率学派观点下的极大

似然估计（JIB）。

引理 1［9］ 若 X.)X/)Ԃ)Xn 是来自 RP %a)λ&分布的简单随机样本，其中 a 与 λ 分别为位置参数与形状参数。

令 X : %X.)X/)Ԃ)Xn &，并且 x.)x/)Ԃ)xn 是其相应随机样本下的观察值，则 RP %a)λ&中位置参数 a 与形状参数 λ
的极大似然估计分别为

λƸ MLE : n ( )Ф
i : .

n ik aƸ MLE

xi

*.

aƸ MLE : j^u{ }xi : x %n &
在实际应用时，发现个别待估参数与样本有关，针对这类情况，贝叶斯学派提出了最大后验估计（J>M）

方法。其估计原理是考虑待估参数的先验信息与样本信息有关，
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λƸ MAP : n ( β * .
γ * t

其中，t :Ф
i : .

n % ik xi * ik a &，Γ ( )β)γ 中参数 β)γ 为超参数，且 β ; -)γ ; -+
证明 选取形状参数 λ 的先验分布为 Γ ( )β)γ ，其中参数 β)γ 为超参数，且 β ; -)γ ; -，同时令 p %X|λ&是

样本 X.)X/)Ԃ)Xn 对参数 λ 的条件密度，则有
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因此有
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考虑到形状参数 λ 的最大后验估计是寻找 λ 的估计量 λƸ，使形状参数 λ 的后验密度函数达到最大值的情

况，即找到 λƸ 使 p %X|λ&π %λ&达到最大值。

令 g %λ& : λn ( β * .e*%γ * t &λ，由最大后验估计方法的原理可知，要对 p %X|λ&π %λ&关于 λ 求解最大值，就是要

对 g %λ&关于 λ求解最大值。但关于 g %λ&直接求解最值问题处理较为复杂，考虑变式，因 g %λ& : bum x ik %g %λ& & z
: bum x ik %λn ( β * .e*%γ * t &λ & z，则对 g %λ&求解最值问题可转化对 ik X g %λ& Z求解最值问题。

对 ik X g %λ& Z关于形状参数 λ 取一阶微分，同时令微商为-，即

( )ik X g %λ& Z ' : n ( β * .
λ * %γ * t & : -

解得形状参数 λ 的最大后验估计

λƸ MAP : n ( β * .
γ * t

3 形状参数λ的 Bayes 估计

上文介绍了反向帕累托形状参数 λ 的最大后验估计。由于最大后验估计是?^vbp估计解的近似值，其

估计结果相比于利用?^vbp理论下的经典估计方法得到的结果，还存在一定偏差。具体体现在损失函数的

影响，所以下面将继续讨论在考虑损失函数情况下，反向帕累托形状参数 λ 在?^vbp理论下的经典估计方法

并确定估计结果的具体表达式。

考虑位置参数 a 已知的情况下，形状参数 λ 在Jifkbu损失函数下的经典?^vbp估计问题。

定理 2 设 X.)X/)Ԃ)Xn 是来自 RP %a)λ&分布的简单随机样本，其中 a 与 λ 分别为位置参数与形状参数。

令 X : %X.) X/) Ԃ) Xn &，并且 x.) x/) Ԃ) xn 是相应随机样本下的观察值，在Jifkbu损失函数（.）下，对于任意的
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险”，即
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其中，p %X|λ&π %λ&表示参数 λ 与样本 X : %X.)X/)Ԃ)Xn &的联合密度函数。

结合贝叶斯观点下 λƸ %X &的损失函数
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λƸ B'( )X : ( )E ( )λ*c|X
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证明 因为选取 Γ ( )β)γ 作为形状参数 λ 的先验分布 π %λ&，则由式（/）可得
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又因为 RP %a)λ&分布的密度函数是 f % x 8 a)λ& : λa*λ xλ * . 8 - 9 x ѷ a)λ ; -，所以样本的似然函数由式（0）确
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因此，形状参数 λ 的后验分布密度为
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λƸ EB : п
D
λƸ B( )a)b f ( )a)b dadb

是参数 λ 的B*?^vbp估计，其中п
D
λƸ B( )a)b f ( )a)b dadb 是存在的，D 是超参数 a 和 b 的取值集合，f ( )a)b 是 a 和

b 在集合 D 上的密度函数，λƸ B( )a)b 为 λ 的?^vbp估计。

从定义可以看出，参数 λ 的B*?^vbp估计

λƸ EB : п
D
λƸ B( )a)b f ( )a)b dadb : E [ ]λƸ B( )a) b

是参数 λ 的?^vbp估计 λƸ B( )a)b 对超参数 a 和 b 的数学期望，即 λ 的B*?^vbp估计是 λ 的?^vbp估计对超参数的

数学期望。

定理 3 设 X.)X/)Ԃ)Xn 是来自 RP %a)λ&分布的简单随机样本，其中 a 与 λ 分别为位置参数与形状参数。

选取 Γ ( )β)γ 作为形状参数 λ 的先验分布 π %λ&，其中参数 β)γ 为超参数，且 β ; -)γ ; -+令 X : %X.)X/)Ԃ)Xn &，
并且 x.) x/) Ԃ) xn 是相应随机样本下的观察值，在位置参数已知时，RP %a)λ&分布中的形状参数 λ，在Jifkbu损

失函数下的B*?^vbp估计的精确表达式为
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证明 首先由推论 .可知，RP %a)λ&分布的形状参数 λ，在Jifkbu损失函数下的 ?^vbp估计的精确表达

式为
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π'( )λ : о-mо-.π ( )λ f % β)γ &dβdγ : о-mо-. γβ
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定理 4 同定理 0条件。在位置参数 a 已知时，若形状参数 λ 的多层先验密度函数 π'( )λ 由定义 /给出，

则在位置参数已知时，在Jifkbu下形状参数 λ 的多层?^vbp估计为
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证明 设 X.)X/)Ԃ)Xn 为来自 RP %a)λ&分布的简单随机样本，在位置参数 a 已知时，样本的似然函数由

式（0）给定
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n : /-、2-、.--、.2-，Jifkbu损失函数相应参数 ω : .、形状参数 λ 的先验分布为 Γ ( )/). 均给定。采用J@方

法进行数值模拟计算，每种情况均进行 /---次模拟计算，其计算结果如表 .、表 /、表 0所示。其中，表 .为给

定条件下，确定Jifkbu损失函数中常数 c 的最优环境；表 /为给定条件下，确定形状参数 λ 的先验分布下参数

的最优环境；表0为在最优环境下形状参数 λ 的三种估计方法下的均方误差JPB+
表 1 确定 Mlinex 损失函数中常数 c的最优环境（给定条件）

检验样本数与估计结果的相关性

n

JIB
（>_p）
J>M

（>_p）

2-
0+.02-
-+.02-
/+6032
-+-302

.--
0+-25-
-+-25-
/+6262
-+-1-2

.2-
0+-113
-+-113
/+65./
-+-.55

Jifkbu损失函数 ω : .，n : 2-、.--、.2-，c : .、0、2，形状参数 λ 的先验分布为 Γ ( )/).
n

c

?
（>_p）

2-
.

/+61-0
-+-264

0
/+54/-
-+./5-

2
/+5/5-
-+.4/-

.--
.

/+6304
-+-030

0
/+6/64
-+-4-0

2
/+6-10
-+-624

.2-
.

/+65/5
-+-.4/

0
/+63/5
-+-04/

2
/+6156
-+-2..

由表.数据可得结论如下：

（.）与近似?^vbp估计方法和?^vbp估计方法相比，基本估计方法中极大似然估计结果比真值大，即偏差

量为正。相比于极大似然估计，最大后验估计结果更接近真值。这是最大后验估计在估计问题上考虑了待

估参数先验分布与样本相关的体现。

（/）Jifkbu损失函数中常数 c 的取值变化对 RP %a)λ&分布中形状参数 λ 的?^vbp估计有一定的影响。可

以看出，当Jifkbu损失函数常数 c : .时，其估计结果最接近真值，所以可以判断在已给定条件下，Jifkbu损

失函数参数的最优环境为 ω : .，c : .+
（0）对比三种估计方法在样本容量逐步增大时，估计结果也逐步趋近真值，即三种估计方法均满足大样

本性质。同时对比偏差量可知所列举估计方法得到的结果是准确的，估计结果均满足准确性。

（1）结合数据可以判断出，在无损失函数环境影响下，处理满足反向帕累托分布形状参数的大样本数据

的估计问题上，选择最大后验估计是最优的。

表 2 确定形状参数λ的先验分布中参数的最优环境（给定条件）

k

/-

2-

.--

.2-

j
-+/
-+2
.
-+/
-+2
.
-+/
-+2
.
-+/
-+2
.

?（>_p）

/+50-5

/+61-0
（-+-264）

/+6304
（-+-030）

/+65/5
（-+-.4/）
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由表/数据可得结论如下：

（.）在?^vbp理论下，相比于经典?^vbp估计（?）和B*?^vbp估计（B?），多层?^vbp估计（E?）估计结果的

偏差为正偏差量，其他两个为负偏差量。

（/）形状参数 λ 的先验分布中参数的数值选取对?^vbp估计结果有一定的影响，可以看出当先验分布中

参数的数值选取 m : .时，其估计结果最接近真值。所以可以判断在已给定条件下，形状参数 λ
）

:0

参A对） A^xdr

。
ȋ ?^vbp
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一座城市的发展，不仅仅依赖于经济水平的提升，经济的发展与城市道路面积的扩建也体现在城市常

住人口数的变化，但要考虑到经济发展同时伴随着人口流动。面对近些年不断发展的新疆，常住人口数已

不能再作为衡量某座城市的发展标准，所以文章引入人均城市道路面积作为城市发展的判断依据。文章利

用反向帕累托分布对新疆维吾尔自治区内二十座县市级城市的人均城市道路面积进行拟合，并利用最优估

计方法判断拟合结果是否准确。以下数据来自于新疆维吾尔自治区统计局《/-/.年新疆统计年鉴 ..*/各

城市市区设施水平》。

表 4 2021 年新疆 20 座县市级城市人均城市道路面积数据

城市名称

阿克苏市

和田市

博乐市

昌吉市

伊宁市

乌鲁木齐市

阜康市

人均城市道路面积（j/）
./+36
.1+01
.1+03
.2+1/
.3+64
.6+35
/0+4/

城市名称

哈密市伊州区

塔城市

阿勒泰市

乌苏市

库车市

阿图什市

喀什市

人均城市道路面积（j/）
/1+/-
/1+22
/2+-1
/4+65
/5+16
0-+25
0-+5/

城市名称

奎屯市

吐鲁番市高昌区

库尔勒市

克拉玛依市

阿拉山口市

霍尔果斯市

人均城市道路面积（j/）
1-+20
13+-.
2/+2/
22+21
4/+66
40+3.

注：表中数据不含兵团。

通过分析，设表中数据为 X : %X.)X/)Ԃ)X/- &的样本，通过计算得到样本均值与样本方差：E %X & : 0/+2-，
Var %X & : 012+2-+观察样本数据分布情况，有较多的小样本数据。同时结合人口分布的特点，数据可视为满

足幂律特征的下尾分布，即考虑利用反向帕累托分布拟合。通过反向帕累托分布期望与方差公式

E %X & : λa
λ ( .

Var %X & : λa/

%λ ( .&/ %λ ( /&
结合样本均值与样本方差信息，求解得到参数真值 a ћ 31+23.，λ ћ .+-.1+但由于限定 - 9 x ѷ a，所以上

述表格中存在异常数据，从而限制了参数 a 的确定。对比实际人口数据判断阿拉山口市与霍尔果斯市数据

存在一定异常，主要体现为流动人口数较多，常住人口数较其他地区偏少，使得在同等城市道路面积下，人

均城市道路面积值偏大。

利用Bu`bi软件，在理想环境下，对已知的 /-组数据进行参数的B*?^vbp估计。通过迭代拟合，修正参

数 a 的值并对估计结果与真值进行数值比较，在误差可允许范围内找到最优估计下参数的近似估计值，最后

验证拟合的准确性。

由表2拟合结果可以得出：

（.）/-/.年新疆城市市区设施水平中人均城市道路面积数据可以用反向帕累托分布近似拟合，拟合结

果相对准确。

（/）在处理 /-/.年新疆城市市区设施水平中人均城市道路面积数据时，发现在给定数据的情况下，得到

的参数 a 的真值存在误差，
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即说明新疆县市级城市资源利用率较低，固定人口数较少，人口流动性较强。

表 5 通过迭代修正参数a的值并对参数 λ 拟合，得到近似拟合值 y（理想环境）

a

城市名称

阿克苏市

和田市

博乐市

昌吉市

伊宁市

乌鲁木齐市

阜康市

哈密市伊州区

塔城市

阿勒泰市

乌苏市

库车市

阿图什市

喀什市

奎屯市

吐鲁番市高昌区

库尔勒市

克拉玛依市

阿拉山口市

霍尔果斯市

Q:prj（ild（u）,^）
v:ild（（.*.）'（*i）>（*.））'.6+2

人均城市

道路面积（j/）
./+36
.1+01
.1+03
.2+1/
.3+64
.6+35
/0+4/
/1+/-
/1+22
/2+-1
/4+65
/5+16
0-+25
0-+5/
1-+20
13+-.
2/+2/
22+21
4/+66
40+3.

40+3.

*-+430
*-+4.-
*-+4.-
*-+346
*-+304
*-+240
*-+16/
*-+150
*-+144
*-+135
*-+1/-
*-+1./
*-+05.
*-+045
*-+/26
*-+/-1
*-+.14
*-+.//
*-+--1
-

*5+0/.
/+/.0

.03

*.+-0-
*-+644
*-+643
*-+612
*-+6-1
*-+51-
*-+425
*-+42-
*-+410
*-+402
*-+354
*-+346
*-+315
*-+312
*-+2/3
*-+14.
*-+1.0
*-+056
*-+/4-
*-+/34
*.0+320
.+045

/--

*.+.65
*.+.11
*.+.11
*.+..0
*.+-4.
*.+--4
-+6/3
-+6.4
-+6..
-+6-/
-+521
-+513
-+5.3
-+5./
-+360
-+305
-+25.
-+223
-+105
*-+101
*.4+--/
.+..1

/11

*.+/51
*.+/0.
*.+/0-
*.+.66
*.+.25
*.+-60
*.+-./
*.+--1
*-+664
*-+656
*-+61.
*-+600
*-+6-/
*-+566
*-+45-
*-+4/2
*-+334
*-+310
*-+2/1
*-+2/-
*.5+40-
.+-.1

/12

*.+/53
*.+/00
*.+/0/
*.+/-.
*.+.26
*.+-62
*.+-.1
*.+--2
-+666
-+66.
-+61/
-+601
-+6-1
-+6--
-+45.
-+4/3
-+336
-+312
-+2/3
*-+2//
*.5+432
.+-./

5--

*.+5--
*.+414
*.+413
*.+4.2
*.+340
*.+3-6
*.+2/5
*.+2.6
*.+2.0
*.+2-1
*.+123
*.+115
*.+1.5
*.+1.1
*.+/62
*.+/1-
*.+.50
*.+.25
*.+-1-
*.+-03
*/6+-10
-+33.

512

*.+5/0
*.+44-
*.+44-
*.+406
*.+364
*.+300
*.+22.
*.+210
*.+204
*.+2/5
*.+15-
*.+14/
*.+11.
*.+105
*.+0.6
*.+/31
*.+/-4
*.+.5/
*.+-31
*.+-3-
*/6+2.6
-+32-

52-

*.+5/3
*.+440
*.+44/
*.+41.
*.+34-
*.+302
*.+221
*.+213
*.+206
*.+20.
*.+150
*.+142
*.+111
*.+11.
*.+0//
*.+/34
*.+/-6
*.+.52
*.+-33
*.+-3/
*/6+24-
-+316

8 总结

文章对Jifkbu损失函数下反向帕累托分布形状参数估计进行充分讨论，对比了频率学派的极大似然估

计与贝叶斯学派的最大后验估计两大经典估计方法，两者的估计结果在数值上较为相似。结合两者在处理

问题上的出发点不同，所以应用也各不相同。同时文章也在
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